OMmRON

Customizado para sua maquina

* Até 132 kW (200 HP)

* Torque de alta partida em loop aberto: 200% em 0.3 Hz
* Torque total em 0 Hz em loop fechado

» Controle de malha fechada de vetor e sem sensor
* Filtro EMC embutido

» Capacidade de Programacao Légica Embutida
 Funcionalidade de aplicagdo embutida

» Funcionalidade de posicionamento

» Economia automatica de energia

* Supresséo de tens&o micro-surto

» Modbus RS485 (opg¢des para outras redes)

* CE, cULus, RoHS

ClassificacGes

* Classe 200 V trifasico, 0.4 a 55 kW (1/2 a 75 HP)
* Classe 400 V trifasico, 0.4 a 132 kW (1/2 a 200 HP)

Configuracéo do Sistema

Fonte de
Alimentagao
RJ45 — Cabo USB
| ——
MCCB Software:
CX-Drive em CX-One
It ] :
Sa g Cobosxnsr o
entrada AC L
Unidades de opcéo
Filtro
Pulsador de frenagem
3G3RX Resistor de frenagem
Reator DC
Indutor
Motor
Reator de saida AC
Aterramento
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Especificacdes

Designacéo

de Tipo

Série 3G3RX

A: 1IP20
B: P00
Tenséo

2: Trifasico 200 VAC
4: Trifasico 400 VAC

3G3RX 00

Saida méaxima aplicavel ao motor

004: 0.4 KW (1/2 HP)

a
13K: 132 KW (200 HP)

Classe 200 V
Trifasico 3G3RX-D A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
Capacidade kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55
aplicavel ao
motor* HP 1/2 1 2 3 5 71/2 10 15 20 25 30 40 50 60 75
Capacidade do 200 V 1.0 1.7 2.5 3.6 5.7 8.3 11.0 15.9 221 26.3 32.9 41.9 50.2 63.0 76.2
InversorkVA | o40v | 1.2 2.0 3.1 43 6.8 9.9 133 | 191 | 266 | 315 | 394 | 502 [ 602 | 756 | 914
Caracteristicas | Corrente nominal de saida | 5 5.0 75 | 105 | 165 24 32 46 64 76 95 121 | 145 | 182 | 220
de Saida (A)
Tens&o méaxima de saida: Proporcional a tenséo de entrada: 0 a 240 V
Tens&do maxima de saida: 400 Hz
GHEED MOIRE 6l Tritésico 200 a 240 V 50/60 Hz
entrada e frequéncia
Fonte de Flutuagédo de tenséao 1eo )
Alimentacao permitidas 15% a +10%
Flutuagéo de_ f_requenma 5%
permitida
Frenagem regenerativa Circuito interno BRD (resistor de descarga externa)
Frenagem —— Unidade ?:gz;ir::g\?;n externa
esiténcia minima
O 50 50 35 35 35 16 10 10 7.5 7.5 5
Estrutura de protecéao 1P20
Método de resfriamento Resfriamento for¢ado
Observagao: 1. Baseado no motor padréo trifasico
Classe 400 V
L A400 | A400 | A401 | A402 | A403 | A405 | A407 A415 | A418 A430 A445 | A455 | B475 B411
Trifasico 3G3RX-D 4 7 5 2 7 5 5 A4110 0 5 A4220 0 A4370 0 0 0 B4900 K B413K
Capacidade kw 0.4 0.75 15 2.2 4.0 55 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132
aplicavel ao
motor® HP 1/2 1 2 3 5 712 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150 200
Capacidade do 400V | 1.0 1.7 2.5 3.6 6.2 9.7 13.1 17.3 221 | 26.3 33.2 | 401 51.9 63.0 | 77.6 | 103.2 | 121.9 | 150.3 | 180.1
InversorkVA f4eov| 12 | 20 | 31 | 43 | 74 | 116 | 158 | 207 | 266 | 315 | 300 | 482 | 623 | 756 [ 931 [ 1238 146.3 | 180.4 | 2161
Saida Corrente nominalde | 5 | ;5 | 38 | 53 | 00 | 14 | 10 | 25 | 32 | 38 | 48 | s8 | 75 | o1 | 112 | 140 | 176 | 217 | 260
Caracteristicas saida (A)
Tensac;;iw;;(}ma & Proporcional a tenséo de entrada: 0 a 480 V
Tens&@o maxima de
saida: 400 Hz
Tensé&o nominal de .
entrada e frequéncia Trifasico 380 a 480 V 50/60 Hz
Fonte de Flutuacéo de tenséo
o -15% a +10%
Alimentag&o permitidas ? ’
Flutuagéo de 50
frequéncia permitida
Frenagem A .
regenerativa Circuito interno BRD (resistor de descarga externa)
Frenagem T Unidade de Frenagem externa regenerativa
CETEEEE] 100 100 100 100 70 70 35 35 24 24 20
Estrutura de protecéao 1P20 IPOO
Método de resfriamento Resfriamento for¢ado

Observagao: 1. Baseado no motor padréo trifasico

3G3RX



OMRON

Especificagcbes Comuns

Numero do Modelo 3G3RX-D Especificagdes
Métodos de Controle Pulso sinusoidal fase-a-fase com modulagdo PWM (controle de vetor sem sensor, V/F)
Alcance da frequéncia de saida: 0.10..1000.00 Hz (com restricdes acima de 400Hz)

Valor configurado digital: £0.01% da frequéncia maxima

Precisdo da frequéncia
Valor configurado analégico: +0.2% da frequéncia maxima (25 +10 °C)

Resolugao do valor configurado de Valor configurado digital: 0.01 Hz

frequéncia Valor configurado analdgico: 1/1000 de frequéncia maxima
Fungdes de Controle Resolucéo da frequéncia de saida 0.01 Hz
Torque de partida 200% /0.5 Hz

Classificagdo dupla:
Capacidade de sobrecarga Trabalho pesado (CT): 150% para 1 minuto
Trabalho normal (VT): 120% para 1 minuto

Valor configurado de frequéncia 0a 10 VDC (10KQ), 4 a 20mA (100Q), RS485 Modbus, opgdes de rede

V/f alternavel de forma opcional nas frequéncias base de 30 a 400 Hz, Torque constante de frenagem V/f, torque de redugéo,

Caracteristicas V/f
controles de vetor sem sensor, controles de vetor sem sensor em 0 Hz

FW (comando de execucéo), RV (comando de execugao reversa), CF1~CF4 (configuracéo de velocidade multi etapa), JG ( comando
jog), DB (freio externo), SET (segundo motor configurado), 2CH (comando de aceleracao/desaceleracdo de 2 etapas), FRS
(comando de execugdo parada), EXT (acionamento externo), USP (fungdo de partida), CS (alteragéo de poténcia comercial), SFT
(trava leve), AT (selegéo de entrada analdgica), RS (reinicializacdo), PTC (protecéo termal termistor), STA (execucéo), STP
(parada), F/R (execugao/reverso), PID (desativar PID), PIDC (reinicializagéo PID), UP (funcéo up do controle remoto), DWN (fungdo
down do controle remoto), UDC (limpar dados do controle remoto), OPE (controle do operador), SF1~SF7 (configuragédo de
velocidade multi etapa; operagdo bit), OLR (restricdo de sobrecarga), TL (limite de torque permitida), TRQ1 (transi¢dol do limite de
torque), TRQ2 (transi¢&o1 do limite de torque), BOK (confirmacéo de frenagem), LAC (cancelamento LAD), PCLR (limpeza do desvio
de posicéo), ADD (frequéncia adicional), F-TM (modo de terminal de forga), ATR (permisséo da entrada de comando do torque), KHC
(limpeza da poténcia cumulativa), MI1~MI7 (entradas de propésito geral para EzSQ), AHD (retengdo do comando analégico),
CP1~CP3 (interruptores de posicdo multi etapa), ORL (retorno-limita sinal de zero), ORC (acional sinal de zero-retorno), SPD
(transicdo de posigéo/velocidade), GS1~GS2 (entradas STO, sinais relacionados a seguranca), 485 (inicializagéo do sinal de
comunicagédo), PRG (executar programa EzSQ), HLD (retem frequéncia de saida), ROK (permissé@o do comando de execucéo), EB
(deteccéo da direcéo de rotacdo da fase B), DISP (limite do display), OP (sinal de controle de saida), NO (sem funcéo)

5 Terminais de saida do coletor aberto: Ajustavel NO/NC, relé 1 ajustavel de l6gica de dissipador/fonte (contato SPDT) terminal de
saida: Ajustavel NO/NC [funcéo terminal] 6 funcdes pode ser selecionado entre 45.

Sinal durante RUN (RUN), sinal de chegada da velocidade constante (FA1), sinal de chegada da frequéncia configurada (FA2), aviso
de sobrecarga (OL), desvio PID excessivo (OD), sinal de alarme (AL), sinal de chegada com apenas frequéncia configurada (FA3),
sobre torque(OTQ), Sinal durante interrupcéo de energia momentanea (IP), Sinal durante subtens&o (UV), limite de torque (TRQ),
tempo de RUN excedido (RNT), tempo de Power ON excedido (ONT), aviso termal (THM), liberacéo do freio (BRK), erro de freio
Sinais de saida (BER), sinal 0-Hz (ZS), desvio excessivo de velocidade (DSE), Posicéo pronta (POK), frequéncia configurada excedida 2 (FA4),
Funcionalidade frequéncia configurada apenas 2 (FA5), aviso de sobrecarga 2 (OL2), deteccéo de desconexao FV analégica (FVDc), deteccéo de
desconexao Fl analégica (FIDc), detecgdo de desconexdo FE analdgica (FEDc), saida do status PID FB (FBV), erro de rede (NDc),
saida de operagéo l6gica 1 (LOG1),saida de operagéo l6gica 2 (LOG2), saida de operagéo légica 3 (LOG3), saida de operacéo
légica 4 (LOG4), saida de operacéo logica 5 (LOGS5), saida de operagéo l6gica 6 (LOG6), aviso de vida do capacitor (WAC), aviso de
vida da aleta resfriante (WAF), sinal de contato de partida (FR), aviso de superaquecimento da aleta (OHF), deteccéo de carga leve
(LOC), Operagéo pronta (IRDY), execucéo frontal (FWR), execucédo reversa (RVR), falha fatal (MJA), comparador FV da janela
(WCFV), comparador FI da janela (WCFI), comparador FE da janela (WCFE), Cédigos de alarme 0 a 3 (ACO a AC3)

Configuragao V/f (7), limite de frequéncia superior/inferior, pulo de frequéncia, aceleragdo/desaceleracéo curva, nivel/ruptura manual
do impulso do torque, operagéo de economia de energia, ajuste do medidor analdgico, frequéncia de partida, ajuste frequéncia de
portador, funcéo termal eletronica, (configuragdo disponivel), inicio/fim externo (frequéncia/taxa), selecéo de entrada analégica,
Fungdes padrédo tentativa de acionamento, reinicializa¢éo durante interrupgdo momentanea de energia, varias saidas de sinais, inicializa¢do de
tensdo reduzida, limite de sobrecarga, configuragdo do valor da inicializacédo, desaceleragdo automatica no desligamento, fungao
AVR, aceleragéo/desaceleragdo automatica, ajuste automatico (Online/Offline), controle de operacéo de multi motor com alto torque
(controle de vetor sem sensor de dois monitores com um inversor)

Entradas anal6gicas

Entradas analégicas Entradas analégicas de 0 a 10V e -10 a 10 V (10KQ), 4 a 20mA (100Q)
Saidas Analdgicas Saida de tensdo analdgica, saida de corrente analégica, saida de trem de pulso
Tempos de acel/desacel 0.01 a 3600.0s (selecéo de linha/curva)
. LEDs de indicagao de status de execucéo, Programa, Alarme, Hz, Amps, Volts, %
Display Operador digital: Disponivel para monitorar de 23 itens, corrente de saida, frequéncia de saida, etc.
Protegéo de sobrecarga no motor Relé eletrdnico de sobrecarga termal e Entrada termistor PTC
Sobrecorrente instantanea 200% de Corrente nominal por 3 segundos
Sobrecarga 150% para 1 minuto
Sobretensao Tipo 800 V para 400 V type e tipo 400 V para 200 V
Perda de poténcia momentanea Desacelera para parar com o barramento DC controlado, sem acionamento para parar

Funcdes de protecédo

Superaquecimento da aleta de . N
. Monitor de temperatura e detecgéo de erro
resfriamento

Nivel de prevencéo de paralisagao Prevencéo de paralisagéo durante aceleragio/desaceleracéo e velocidade constante

Falha de aterramento Deteccéo na inicializagdo
Indicacéo de energia Na tenséo entre P e N é maior que 45V
Grau de protegdo 1P20 / 1POO
Humidade do Ambiente 90% RH ou menor (sem condensagao)
Condigdes de Ambiente | Temperatura de armazenamento -20 °C a +65 °C (temperatura a curto prazo durante transporte)
Temperatura Ambiente -10°C a 50°C
Instalagéo Interior (sem gas corrosivo, pd, etc.)
Altura de Instalacéo Max. 1000 m
Vibragéo 3G3RX-AD004 a AD220, 5.9 m/s? (0.6G), 10 a 55 Hz 3G3RX-AD300 a BQ13K, 2.94 m/s2 (0.3G), 10 a 55 Hz
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Dimensdes Unidade mm

Figura 1

Figura 2
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Figura 5
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Classe de Modelo de . Dimensd&es (Unidades: mm)
P inversor Figura Peso (kg)
3G3RX-D w w1 w2 H H1 D D1 D2
A2004
A2007
A2015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 35
A2022
A2037
Trifasico 200
y A2055
A2075 2 210 189 203 260 246 170 82 13.6 6
A2110
A2150
A2185 3 250 229 244 390 376 190 83 9.5 14
A2220
A2300 310 265 - 540 510 195 - - 20
A2370 4
390 300 - 550 520 250 - - 30
A2450
A2550 480 380 - 700 670 250 - - 43
A4004
A4007
A4015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3.5
A4022
A4037
A4055
A4075 2 210 189 203 260 246 170 82 13.6 6
A4110
Trifasico 400 A4150
\YJ A4185 3 250 229 244 390 376 190 83 9.5 14
A4220
A4300 310 265 - 540 510 195 - - 22
A4370 4
A4450 390 300 - 550 520 250 - - 30
A4550
B4750
390 300 - 700 670 268 - - 60
B4900 =
B411K
480 300 - 740 710 270 - - 80
B413K
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Dimensdes Unidade mm

Filtros de Linha Rasmi

Tensdo |Modelo de inversor Filtros de Linha Dimensges (Bnidades: mm) T'i:‘?ﬁrge FEE;?
L w H X Y M
3G3RX-A2004
3G3RX-A2007
3G3RX-A2015 | 3G3AX-FIR2018-RE [ 305 | 125 | 45 | 290 | 110 | M5
3G3RX-A2022 Footprint 20
3G3RX-A2037 2.5
3x200V 3G3RX-A2055
3G3RX-A2075 | 3G3AX-FIR2053-RE | 312 | 212 | 56 | 296 | 189 | M6
3G3RX-A2110
3G3RX-A2150
3G3RX-A2185 | 3G3AX-FIR2110-RE | 455 o 8.0
3G3RX-A2220 110 240 414 80 - Tipo livro
3G3RX-A2300 | 3G3AX-FIR2145-RE 8.6
3G3RX-A2370
3G3AX-FIR3250-RE | 386 13
3G3RX-A2450 260 | 135 | 240 | 235 - Tipo bloco
3G3RX-A2550 | 3G3AX-FIR3320-RE 13.2
3G3RX-A4004
3G3RX-A4007
3G3RX-A4015 | 3G3AX-FIR3010-RE | 305 | 125 | 45 [ 290 | 110 | ™5 1.9
3G3RX-A4022
3G3RX-A4037 Footprint
3G3RX-A4055
3400y |__3G3RXA075 | 3G3AX-FIR3030-RE | 312 | 212 | 50 [ 296 | 189 | M6 2.2
3G3RX-A4110
3G3RX-A4150
3G3RX-A4185 | 3G3AX-FIR3053-RE [ 451 | 252 | 60 | 435 | 229 | w6 45
3G3RX-A4220
3G3RX-A4300 | 3G3AX-FIR3064-RE | 598 | 310 | 70 | 578 | 265 | ™ms 7.0
3G3RX-A4370 | 3G3AXFIR3L00RE | ,co | 110 | 20 | 414 | 80 i S 6o
3G3RX-A4450
3G3AX-FIR3130-RE 8.6
3G3RX-A4550
3G3RX-B4750
3GarxBago0 | SOSAXFIRSZSORE | 5es | 260 | 135 | 240 | 235 - Tipobloco | 144
3G3RX-B411K 13.2
3G3AX-FIR3320-RE
3G3RX-B413K

Dimensdes Footprint

ouiput
fams

L I m—

[

Dimensdes do Tipo Livro

Loyl

L_CnEEsh - (I & nl

Dimensdes do Tipo Bloco

-

3G3RX
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Unidade mm

Dimensdes

RAO02000320-DE

Reator de entrada AC

Classe
de Dimensdes (Unidades: mm) Peso
tensdo | Modelo 3G3AX-D
A B1 B2 c1 c2 D E F (kg)
RAI02800100-DE
120 80 120 80 62 55 2.35
RAI00880200-DE
RAI00350335-DE
190 55
200V RAI00180670-DE 85 55
180 140
RAI00091000-DE 205 6 6.5
RAI00071550-DE 105 85 11.7
RAI00042300-DE 240 130 . 210 . 200 75 16.0
RAIO7700050-DE 70 52 1.75
RAI03500100-DE 120 80 120 80 62 55 2.35
RAI01300170-DE 2.5
400 V RAI00740335-DE - 85 190 55 55
RAI00360500-DE 180 205 140 6 6.5
RAI00290780-DE 105 85 11.7
RAI00191150-DE 240 110 275 200 75 16.0
Reator DC
Classe de . . .
. Dimensdes (Unidade: mm) Peso
Tensdo | Modelo 3G3AX-RC | Figura
A B c D E F| G H (kg)
21400016-DE
96 1.22
10700032-DE
06750061-DE 84 113 101 66 5 7.5 2
105 1.60
03510093-DE
02510138-DE 116 1.95
01600223-DE 1 108 135 124 120 82 6.5 9.5 3.20
Trifasico 01110309-DE 136 9.5 5.20
120 | 152 135 94
200 VAC 00840437-DE 146 ; 6.00
00590614-DE 160 11.4
150 | 177 160 | 115 2
00440859-DE 182.6 14.3
00301275-DE 195 161 1625 | 185 88 10 17.0
00231662-DE 196 123 25.5
00192015-DE 2 188 109 - - 34.0
00162500-DE 240 198 200 228 119 12 38.0
00133057-DE 228 149 42.0
43000020-DE 96 1.22
27000030-DE
84 113 105 101 66 5 7.5 2 1.60
14000047-DE
10100069-DE 116 1.95
06400116-DE 1 108 135 133 120 82 6.5 9.5 3.70
04410167-DE 136 9.5 5.20
o 120 152 135 94
Trifésico 03350219-DE 146 7 6.00
400 VAC 02330307-DE 160 11.4
150 177 160 115 2
01750430-DE 182.6 14.3
01200644-DE 161 88 17.0
195 162.5 185 10
00920797-DE 196 123 25.5
00741042-DE 2 188 109 34.0
00611236-DE 240 | 198 200 228 | 119 | 12 38.0
00501529-DE 228 149 42.0

Reator de saida AC

Dimensdes (Unidade: mm)

Modelo 3G3AX-D Peso (kg)
A B2 c2 D E F
RA011500026-DE 120 70 120 80 52 55 1.78
RAOO07600042-DE 120 70 120 80 52 55 1.78
RAO04100075-DE 120 80 120 80 62 5.5 2.35
RAO03000105-DE 120 80 120 80 62 55 2.35

RA001830180-DE 180 85 190 140 55 6 55
RA001150220-DE 180 85 190 140 55 6 55
RAO00950320-DE 180 85 205 140 55 6 6.5
6
6

RAO00630430-DE 180 95 205 140 65 9.1

RAO00490640-DE 180 95 205 140 65 9.1
RAO16300038-DE 120 70 120 80 52 5.5 1.78
RAO011800053-DE 120 80 120 80 52 5.5 2.35
RAO07300080-DE 120 80 120 80 62 5.5 2.35
RAO04600110-DE 180 85 190 140 55 6 5.5
RAO03600160-DE 180 85 205 140 55 6 6.5
RAO02500220-DE 180 95 205 140 55 6 9.1

12 Inversores de Frequéncia
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Indutores — X

| r /0 0.
Diametro Motor Dimensdes (Unidades: mm) —@m
d w [ we [ L w H X % m (ka) e i —
L —
FER2102-RE 21 <22 | <3 [ 85 22 46 70 - 5 0.1 — "-\
FER2515-RE 25 <15 | <20 [ 105 | 25 62 20 - 5 0.2 / TN
FER5045-RE 50 <45 | <60 | 150 | 50 110 | 125 | 30 5 0.7 H T\\Dd ]
FER6055-RE 60 >45 | >60 [ 200 | 65 170 | 180 | 45 6 17 { \ A /
Dimensdes de unidade de frenagem 5
Dimensdes (Unidades: mm — . .
Modelo 3G3AX-D ¢ ) 1 '
B B1 H H1 T s
°. {2 TRE - B
BCR4015045-TE —
825 | 405 [ 150 | 138 | 220 6
BCR4017068-TE e
BCR2035090-TE . - -
BCR2070130-TE 'ﬁ =
130 | 645 | 205 | 193 | 208 6
BCRA4035090-TE Ly
i3 = =
BCR4070130-TE .
BCR4090240-TE | 131 | 645 | 298 | 280 | 300 9
[ ¢ ]
B1 T
Resistor
Dimensdes (Unidades: Peso i
Modelo Figura mm) 3G3AX-REMOOK Figura 1

Llu[Mm]| 1| T] g

3G3AX-REMO0K2070-1E
3G3AX-REMO0K2120-1E 105( 27 |36 | 94 | - 0.2
3G3AX-REMO00K2200-I1E
3G3AX-REMO0OK4075-1E

3G3AX-REMOOKA4035-1E 1 [200] 27|36 |189] - | 0.425
3G3AX-REMOOK4030-1E
3G3AX-REMOOK5120-1E 260| 27 | 36 [249| - | o058
3G3AX-REMOOK6100-1E

320| 27 | 36 | 309 0.73
3G3AX-REMOOK6035-1E
3G3AX-REMOOK9070-1E Figura 2
3G3AX-REMOOK9020-1E 2 20062 [100| 74| - | 141

3G3AX-REMOOK9017-1E
3G3AX-REMO01K9070-1E
3G3AX-REMO01K9017-1E
3G3AX-REM02K1070-1E
3G3AX-REM02K1017-1E

310|100 (240295210 7

3G3AX-REMO03K5035-1E
365 (100240350210 8

3G3AX-REM03K5010-1E

3G3AX-REM19K0006-1E

3G3AX-REM19K0008-1E

140|350(180|100 | 160 6
3G3AX-REM19K0020-1E 5

3G3AX-REM19K0030-1E
3G3AX-REM38K0012-1E 240(350(180]200]160 11

14 Inversores de Frequéncia
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Conexdes padrao

Reator DC (opcional) Resistor de Frenagem (opcional)

trifasico 200 V AC
trifasico 400 V AC

Fio de
curto-circu
Para instalar a =
alimentacao do circuito
de controle e
alimentag&o principal Fonte de Saida do relé *1
do circuito de forma alimentacéo do
separada, tenha circuito de Comum
certeza de remover o controle

fio do conector J51
primeiro (Veja pagina
2-21)

Saida multi fungdo 1

Saida multi fungéo 2

Entrada multi funcdo

) . —
| Entrada multi fungéo 1

Saida multi fungéo 3

2 Saida multi funcéo 4

Entrada multi funcéo

—

3 Saida multi fungéo 5

Entrada multi funcédo

LEntrada multi funcédo 4

—

Saida comum multi fungéo
5

Entrada multi funcéo

6

Entrada multi funcéo

Entrada multi fungao

f.'—-—

Comunicacgédo R S4B5

? Termistor

Unidade de configuragdo da
frequéncia 500 a 2

]

———
1
| S|
L

Entrgda d& terTen!

*1. Por padréo,

Entrada comum da sequéncia ;‘Ara resistores de terminagéo
sC RS-
Saida de monitor anal6gico
(saida de tenséo)
TH AM Saida de monitor anal6gico
(saida de corrente)
AMI ; . .
Saida de monitor digital
Almentacdo de referéncia de frequéncia A Fg MP (saida PWM)
Erfigda da Referéncia de Frequéncia (tenséo) Fv
Entrada auxiliar de referéncia de FE Op(;éo 1
TeoTTeTTeY Fl
— FG Opgdo 1

MA esta configurado ao contato NC, e MB ao contato NO na selecéo

de contato (C036) da saida do relé (MA, MB).

Terminais do circuito principal

Simbolo do
Terminais

Nome do Terminal

Descricao

R/L1, S/L2, TIL3

Terminal de entrada da alimentag&o principal

Conectar a fonte de alimentagao de entrada

U/T1, VIT2, W/T3

Terminal de saida do inversor

Usado para conectar um motor trifasico.

+1, P/+2 Terminal de conex&o do reator DC Remover a barra de curto entre terminais +1 e P/+2, e conectar o reator DC opcional.
P/+2, RB Terminal de conex&o do resistor de frenagem Conectar os resistores de frenagem opcionais (se um torque de frenagem é necessario)
O terminal RB é fornecido para os Inversores com 22 kW (30 HP) ou de capacidade menor
P/+2, N/- Terminal de conexdo da Unidade de Frenagem |Conectar Unidades de Frenagem regenerativas opcionais (Quando o torque de frenagem é necessario ou o circuito de

regenerativa

frenagem embutida néo é suficiente.)

S

Terminal de aterramento

Este é um terminal de aterramento Conecte esse terminal ao terra. Fornega aterramento classe D para modelos de classes 200
V, e aterramento de classe C para modelos de classe 400 V.

3G3RX
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Terminais do circuito principal

FS Saida de alimentacéo de Alimentagédo +10 V DC para o terminal FV. Corrente de carga permitida: 20 mA max.
referéncia de frequéncia
FV Entrada de referéncia de Com uma entrada de tens&@o de 0 a 10 V DC, a frequéncia alcanca o | Impedancia de entrada 10 kQ
frequéncia (diretiva de tensdo) | maximo em 10 V. Configurado em A014 se a frequéncia maxima Alcance da tenséo de entrada permitida: -0.3 a +12
precisa ser alcancada em menor que 10 V. VvV DC
Entrada de FE Entrada de referéncia de Com uma entrada de tensdo de 0 a +10, o sinal FE é adicionado ao Impedancia de entrada 10 kQ
referéncia de frequéncia auxiliar (diretiva de | sinal de referéncia de frequéncia do terminal FV ou FI. Mudando a Alcance da tenséo de entrada permitida: 0 a +12 V
frequéncia tenséo) configuragdo, a referéncia da frequéncia pode ser inserida no terminal | DC
FE de forma independente.
Fl Entrada de referéncia de Com uma entrada de corrente de 4 a 20 mA DC, se a frequéncia é Impedancia de entrada de corrente maxima
frequéncia (diretiva de corrente) | configurada como 20 mA. O sinal Fl est& apenas ativo quando o permitida 100Q: 24 mA.
terminal AT esta ligado. Aloque a funcéo AT ao terminal de entrada
multifung&o.
8 FC Referéncia comum de Terminal comum para os sinais de configuracéo de frequéncia (FV, FE |-
5 frequéncia e FI) e os terminais de saida analégica (AM e AMI) N&o conecte este
© terminal ao terra.
<
AM Saida anal6gica de multi-fungéo | Esse terminal emite uma saida selecionada dos itens de Corrente maxima permitida 2 mA.
monitoramento da “saida de tens&o de 0 a 10 V DC" Frequéncia de
saida, corrente de saida, torque de saida (com/sem sinal), tenséo de
saida, alimentacdo de entrada, taxa de carga termal eletronica,
frequéncia LAD, temperatura do motor, e temperatura FIN.
Saida do monitor AMI Saida anal6gica de multi-fungéo | Esse terminal emite um sinal selecionado dos itens de monitoramento |Impedéncia de carga permitida: 250 Q max.
(Corrente) da “saida de corrente de 4 a 20 mA DC” Frequéncia de saida, corrente
de saida, torque de saida (sem sinal), tensdo de saida, alimentacéo de
entrada, taxa de carga termal eletronica, frequéncia LAD, temperatura
do motor, e temperatura FIN.
Saida do monitor MP Saida digital de multi fungéo Esse terminal emite um sinal selecionado dos itens de monitoramento | Corrente méxima permitida 1.2 mA frequéncia max:
da “saida de tensdo de 0 a 10 V DC (PWM)” Frequéncia de saida, 3.6 kHz
corrente de saida, torque de saida (sem sinal), tenséo de saida,
alimentacéo de entrada, taxa de carga termal eletrdnica, frequéncia
LAD, temperatura do motor, e temperatura FIN, frequéncia de saida
digital, e monitor de corrente digital. “Frequéncia de saida digital” e
“monitor de corrente digital” emite um pulso digital a 0/10 V tenséo de
pulso DC e 50% de taxa de servico.
P24 24V DC interno Alimentacédo 24 V DC para sinal de entrada do contato. Corrente de saida maxima permitida: 100 mA.
Quando a légica da fonte é selecionada, essas funcdes de terminal
como o terminal comum de entrada do contato.
Fonte de SC Comum de entrada Terminal comum para o terminal P24 de alimentacéo de interface, -
Alimentagéo terminal TH de entrada do termistor e terminal MP digital do monitor.
Quando a légica da fonte é selecionada, essas funcdes de terminal
como o terminal comum de entrada do contato. N&o conecte este
terminal ao terra.
Comando |FW Terminal de comando de Quando o sinal FW esté ligado, o motor funciona normalmente. [condig&o ligado de entrada do contato] tens&o entre
RUN rotacao frontal Quando esté desligado, o motor desacelera e para. cada terminal de entrada e terminal PSC: 18 V DC
ou mais impedancia de entrada entre cada entrada
Entrada |Funcdo/ |S1 S2 S3 |Entrada de multi fungdo Selecione 8 fungdes entre 61 funcdes e aloque-os aos terminais S1 a | Terminal e terminal PSC: Tensdo maxima permitida
do Selegdo |S4 S5 S6 S8. 4.7 kQ : tensdo entre cada terminal de entrada e
contato S7 S8 Observacéo: Apenas terminais S1 e S3 podem ser usados para a terminal PSC: 27 V DC corrente de carga a 27 V
_ fungdo de desligamento de emergéncia. Tensdo da fonte de alimentagdo DC: Aprox. 5.6 mA.
g
=4
§ PSC Entrada comum de multi fung&do | A l6gica da fonte e do dissipador para entrada de contato pode ser
= trocada conectando a barra de curto circuito no bloco de terminal de
S controle Curto-circuito P24 e SC  Ldgica do dissipador, Curto-circuito
a SC e PSC Légica da fonte para ativar entrada de contato via uma
fonte de alimentacdo externa, remover a barra de curto-circuito e
conectar o terminal PSC ao circuito de interface externa.
Saida Status / P1 P2 Saida de multi fungéo Selecione 5 fungdes entre 45 funcdes e aloque-as aos terminais P1 a |Entre cada terminal e a tenséo do PC cai 4 V max.
aberta |Fator P3 X na tensdo maxima permitida: Corrente maxima
do P4 Se um cédigo de alarme é selecionado em C062,, terminais pl a p3, ou | permitida 27 V DC: 50 mA.
coletor P5 terminais pl a p4 sempre emitem um cédigo de fator de alarme (por
exemplo, Ativacdo do inversor). O sinal entre cada terminal e o PC
sempre corresponderd & légica do dissipador ou da fonte.
PC Saida comum de multi funcdo | Terminais comuns para terminais de saida de multi-fun¢do P1 a P5
MA MB Saida do Relé Selecione as fun¢des desejadas entre as 45 fungdes e aloque-as. Capacidade maxima do contato
Saida de contato do SPDT MA-MC 250 V AC, 2 A (Resisténcia)
Por padréo de fabrica, a saida do relé (MA, MB) a selegéo de contato |0.2 A (inducéo)
Saida Status, MC Saida comum do Relé: (C036) € configurada entre MA-MC, e nenhum contato entre MBMC MB-MC 250 V AC, 1 A (Resisténcia) 0.2 A (Indugéo)
do Relé |alarme, capacidade minima do contato
etc. 100 V AC, 10 mA
5V DC, 100 mA
Entrada | Sensor TH terminal de entrada do termistor | Conecte um termistor externo a este terminal, para ativar o inversor Alcance da tensé&o de entrada permitida: 0 a 8 V DC
analdgic externo guando ocorrer erro de temperatura. [circuito de entrada]
a As fungdes de terminal SC como terminal comum. =
[Caracteristicas recomendadas do termistor] BV DG
Poténcia nominal permitida: 100 mW min. 10 ki
Impedancia no erro de temperatura: 3 kQ ™
o Nivel de detecgéo do erro de temperatura é ajustavel entre 0 e 9999 Q. i i 1 kil
L Thermistor
g E sC
g
<
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rda de Calor e unidades de frenag

Trifasico Classe 200 V

Modelo 3G3RX-D A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
gﬂ%adda 200 V 1.0 1.7 25 3.6 5.7 8.3 11.0 15.9 221 26.3 329 41.9 50.2 63.0 76.2
edo
L”\}’:’S‘” 240V 12 2.0 3.1 43 6.8 9.9 13.3 19.1 26.6 315 39.4 50.2 60.2 75.6 91.4
Corrente nominal (A) 3.0 5.0 75 10.5 16.5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
perdade |Perdas em carga70% | 64 76 102 127 179 242 312 435 575 698 820 1100 | 1345 | 1625 | 1975
Calor W fggj;s em carga 70 88 125 | 160 | 235 325 425 | 600 | 800 | o975 | 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800
Eficiéncia da saida nominal (A) 85.1 89.5 92.3 93.2 94.0 64.4 94.6 94.8 94.9 95.0 95.0 95.0 95.1 95.1 95.1
Método de resfriamento Resfriamento for¢ado
Trifasico Classe 400 V
Modelo 3G3RX-D A4004 [ A4007 | A4015 | A4022 | A4037 | A4055 | A4075 [ A4110 [ A4150 | A4185 [ A4220 [ A4300 | A4370 | A4450 [ A4550 [ B4750 | B4900 | B411K [B413K
gﬂ%adda 400 V 1.0 1.7 25 3.6 6.2 9.7 | 131 | 173 | 221 | 26.3 | 332 | 40.1 | 51.9 | 63.0 | 77.6 | 103.2 | 121.9 | 150.3 | 180.1
edo
L”\}’:’S‘” 480V 1.2 2.0 3.1 4.3 74 | 11.6 | 158 | 20.7 | 266 | 31.5 | 39.9 | 48.2 | 62.3 | 75.6 | 93.1 | 123.8 | 146.3 | 180.4 | 216.1
Corrente nominal (A) 15 25 3.8 5.3 9.0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112 | 149 176 217 260
perda de |Perdas emcarga70% | 64 76 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975 | 2675 | 3375 | 3900 | 4670
Calor W i’ggﬂ/uas em carga 70 | 88 | 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650
Eficiéncia da saida nominal (A) 85.1 | 895 | 923 | 932 | 940 | 644 | 946 | 948 | 949 | 950 [ 95.0 [ 950 | 95.1 | 95.1 | 951 | 952 | 952 | 952 | 95.2
Método de resfriamento Resfriamento for¢ado
Unidade de Frenagem
Especificagdes
Tenséo Modelo 3G3AX-D Permanente Pico (5s max.) R e —r—
Alimentacao do freio Alimentacao do freio (Ohms)
Corrente (A) (KVA) Corrente (A) (KVA)
200V BCR2035090-TE 35 13 90 32 4
BCR2070130-TE 70 25 130 47 2.8
BCR4015045-TE 15 11 45 33 16
BCR4017068-TE 17 13 68 51 11
400 V BCR4035090-TE 35 26 90 67 8.5
BCR4070130-TE 70 52 130 97 55
BCR4090240-TE 90 67 240 180 3.2
3G3RX 17
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Reatores

Reator de entrada AC

Trifasico Classe 200 V Trifasico Classe 400 V
Ik méxmoal:rplicével ao Modelo 3G3AX-D (\Zlilr?éliz Indutancia mH Ealldla méxmwoa;;plicével ao Modelo 3G3AX-D (\Zlilr?éliz Indutancia mH
0.4to 1.5 kW (1/8to 2 HP) RAI02800100-D 10.0A 2.8 0.4a15kw (1/2a2HP) RAI07700050-DE 5.0A 7.7
2.2t03.7KW (310 5 HP) RAI00880200-DE 200 A 0.88 2.2a3.7KkW (3a5 HP) RAI03500100-DE 10.0 A 35
5.51t0 7.5 kW (7 1/2 to 10 HP) RAI00350335-DE 335A 0.35 55a7.5kW (7 1/2 a 10 HP) RAI01300170-DE 17.0A 13
11 to 15 kW (15 to 20 HP) RAI00180670-DE 67.0A 0.18 11 a 15 kW (15 a 20 HP) RAI00740335-DE 335A 0.74
18.5 to 22 kW (25 to 30 HP) RAI00091000-DE 100.0 A 0.09 18.5 a 22 kW (25 a 30 HP) RAI00360500-DE 50.0A 0.36
30 to 37 kW (40 to 50 HP) RAI00071550-DE 155.0A 0.07 30 a 37 kW (40 a 50 HP) RAI00290780-DE 78.0A 0.29
45 to 55 kW (60 to 75 HP) RAI00042300-DE 230.0 A 0.04 45 a 55 kW (60 a 75 HP) RAI00191150-DE 115.0A 0.19
AC reactor IGIAX
PO/"/V_ELE_L:TY_K{EEQB Ul e ALt
{ :—\.\:; .:= fi"_”\ v Y Y 5.4_2:%
N Tl m W! A Z 'r.e1_3,°i
Reator DC
Classe 200 V Classe 400 V
Ealldla méxmwoa;;plicével ao Modelo 3G3AX-D Xﬂ?é:é Indutancia mH Ealldla méxmwoa;;plicével ao Modelo 3G3AX-D (\Zlilr?éliz Indutancia mH
0.4 kW (1/2 HP) RC10700032-DE 3.2A 10.7 0.4 kW (1/2 HP) RC43000020-DE 20A 43
0.75 kKW (1 HP) RC06750061-DE 6.1 A 6.75 0.75 KW (1 HP) RC27000030-DE 3.0A 27
1.5 kW (2 HP) RC03510093-DE 9.3A 3.51 1.5 kW (2 HP) RC14000047-DE 47A 14
2.2 kW (3 HP) RC02510138-DE 138A 2,51 2.2 kW (3 HP) RC10100069-DE 6.9A 10.1
3.7 kW (5 HP) RC01600223-DE 223 A 16 3.7 kW (5 HP) RC06400116-DE 116 A 6.4
5.5 kW (7 1/12 HP) RC01110309-DE 309A 111 5.5 kW (7 1/12 HP) RC04410167-DE 16.7 A 4.41
7.5 kW (10 HP) RC00840437-DE 43.7A 0.84 7.5 kW (10 HP) RC03350219-DE 219A 3.35
11.0 kW (15 HP) RC00590614-DE 61.4 A 0.59 11.0 kW (15 HP) RC02330307-DE 30.7A 2.33
15.0 kW (20 HP) RC00440859-DE 85.9A 0.44 15.0 kW (20 HP) RC01750430-DE 43.0A 1.75
18.5 to 22 kW (25-30 HP) RC00301275-DE 1275A 0.3 18.5 to 22 kW (25-30 HP) RC01200644-DE 64.4 A 1.2
30 kW (40 HP) RC00231662-DE 166.2 A 0.23 30 kW (40 HP) RC00920797-DE 79.7 A 0.92
37 kW (50 HP) RC00192015-DE 201.5A 0.19 37 kW (50 HP) RC00741042-DE 104.2 A 0.74
45 kW (60 HP) RC00162500-DE 250.0 A 0.16 45 kW (60 HP) RC00611236-DE 1236 A 0.61
55 kW (75 HP) RC00133057-DE 305.7 A 0.13 55 kW (75 HP) RC00501529-DE 1529 A 0.5
3GIRX
POV +Tﬁc P+
JP,
Reator AC
Reator de saida AC
Classe 200 V Classe 400 V
Sajda méaxima aplicavel ao Modelo 3G3AX-D Valor da Indutancia mH Saida méaxima aplicavel ao Modelo 3G3ax.D | Valor da e
motor Corrente motor Corrente
0.4 kW (1/2 HP) RA011500026-D 26A 115 0.4t0 1.5 kW (1/2 to 2 HP) RAO16300038-D 3.8A 16.3
0.75 KW (1 HP) RAO07600042-D 42A 7.6 2.2 kW (3 HP) RAO11800053-D 53A 11.8
1.5 kW (2 HP) RAO04100075-D 75A 4.1 4.0 kW (5 HP) RAO07300080-D 8A 7.3
2.2 kW (3 HP) RAO03000105-D 105 A 3 5.5 kW (7 1/2 HP) RAO04600110-DE 11A 4.6
3.7 kW (5 HP) RAO01830160-DE 16 A 1.83 7.5 kW (10 HP) RAO03600160-DE 16 A 3.6
5.5 kW (7 1/12 HP) RA001150220-DE 22 A 1.15 11 kW (15 HP) RA002500220-DE 22 A 25
7.5 kW (10 HP) RAO00950320-DE 32A 0.95 15 kW (20 HP) RA002500220-DE 32A 2
11 kW (15 HP) RAO00630430-DE 34A 0.63
15 kW (20 HP) RAO00490640-DE 64 A 0.49
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Informacodes do Pedido

OMRON

Fonte de
Alimentacao

MCCB

O]

Reator de
entrada AC

@

Filtro

3G3RX

@

Indutor

Motor

Aterramento

@

RJ45 — Cabo USB

| e

@

;. # Cabo extensor do
operador remoto

®

Unidades de opcéo

@

Pulsador de frenagem

@

Resistor de Frenagem

Reator DC

Reator de saida AC

®

@

Software:
CX-Drive em CX-One

Operador remoto com
display LCD de 2 linhas

Inversores de frequéncia 3G3RX

Especificagdes

Especificagdes

Clt:issgge Capacidamdgt?réxima i Corrente nominal 3,\(/‘103%100 Cltizze;ge Capacida:ggl?réxima i Corrente nominal Modelo 3G3RX.D
kw HP A kw HP A
0.4 1/2 3.0 A2004 0.4 1/2 1.5 A4004
0.75 1 5.0 A2007 0.75 1 25 A4007
1.5 2 7.5 A2015 1.5 2 3.8 A4015
2.2 3 10.5 A2022 2.2 3 53 A4022
3.7 5 16.5 A2037 4.0 5 9.0 A4037
5.5 7112 24 A2055 5.5 7112 14 A4055
75 10 32 A2075 75 10 19 A4075
11 15 46 A2110 11 15 25 A4110
15 20 64 A2150 15 20 32 A4150
Titasico 200V 18.5 25 76 A2185 ngéOSi\‘/m 18.5 25 38 A4185
22 30 95 A2220 22 30 48 A4220
30 40 121 A2300 30 40 58 A4300
37 50 145 A2370 37 50 75 A4370
45 60 182 A2450 45 60 91 A4450
55 75 200 A2550 55 75 112 A4550
- 75 100 149 B4750
- 90 125 176 B4900
110 150 217 B411K
- - - - 132 200 260 B413K

3G3RX
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Informacodes do Pedido

@ Filtros de Linha Rasmi

Trifasico Classe 200 V Trifasico Classe 400 V
Modelo 3G3RX-D Modelo 3G3AX-D ng;g;‘;'l“&) \@Zni”/“;/l”;f F(’E;J Modelo 3G3RX-D Modelo 3G3AX-D ng;g;‘;'l“&) \@Zni”/“;/l”;f Peso (kg)
A20%42£)£«22(/J('JA72/0/;27015/ FIR2018-RE 18 0.7/40 mA 2.0 A400A4£(;A242(321/O§A71015/ FIR3010-RE 10 0.3/40 mA 1.9
A2055/ A2075 / A2110 FIR2053-RE 53 0.7/40 mA 25 A4055 / A4075 / A4110 FIR3030-RE 30 0.3/40 mA 2.2
A2150/ A2185/ A2220 FIR2110-RE 110 1.2/70 mA 8.0 A4150/ A4185/ A4220 FIR3053-RE 53 0.8/70 mA 4.5
A2300 FIR2145-RE 145 1.2/70 mA 8.6 A4300 FIR3064-RE 64 3/160 mA 7.0
A2370/A2450 FIR3250-RE 250 6/300 mA 13.0 A4370 FIR3100-RE 100 2/130 mA 8.0
A2550 FIR3320-RE 320 6/300 mA 13.2 A4450 / A4550 FIR3130-RE 130 2/130 mA 8.6
A4750 / A4900 FIR3250-RE 250 10/500 mA 13.0
’ A411K / A413K FIR3320-RE 320 10/500 mA 13.2
® Reator de entrada AC
Trifasico 200 V Trifasico 400 V
Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator AC Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator AC
A2004 / A2007 / A2015 3G3AX-RAI02800100-DE A4004 / A4007 / A4015 3G3AX-RAI07700050-DE
A2022 / A2037 3G3AX-RAI00880200-DE A4022 | A4037 3G3AX-RAI03500100-DE
A2055 / A2075 3G3AX-RAI00350335-DE A4055 / A4075 3G3AX-RAI01300170-DE
A2110/ A2150 3G3AX-RAI00180670-DE A4110/ A4150 3G3AX-RAI00740335-DE
A2185/ A2220 3G3AX-RAI00091000-DE A4185 / A4220 3G3AX-RAI00360500-DE
A2300/ A2370 3G3AX-RAI00071550-DE A4300/ A4370 3G3AX-RAI00290780-DE
A2450 / A2550 3G3AX-RAI00042300-DE A4450 / A4550 3G3AX-RAI00191150-DE
® Reatores DC
Trifasico 200 VAC Trifasico 400 VAC
Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator AC Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator AC
A2004 3G3AX-RC10700032-DE A4004 3G3AX-RC43000020-DE
A2007 3G3AX-RC06750061-DE A4007 3G3AX-RC27000030-DE
A2015 3G3AX-RC03510093-DE A4015 3G3AX-RC14000047-DE
A2022 3G3AX-RC02510138-DE A4022 3G3AX-RC10100069-DE
A2037 3G3AX-RC01600223-DE A4037 3G3AX-RC06400116-DE
A2055 3G3AX-RC01110309-DE A4055 3G3AX-RC04410167-DE
A2075 3G3AX-RC00840437-DE A4075 3G3AX-RC03350219-DE
A2110 3G3AX-RC00590614-DE A4110 3G3AX-RC02330307-DE
A2150 3G3AX-RC00440859-DE A4150 3G3AX-RC01750430-DE
A2185/ A2220 3G3AX-RC00301275-DE A4185/ A4220 3G3AX-RC01200644-DE
A2300 3G3AX-RC00231662-DE A4300 3G3AX-RC00920797-DE
A2370 3G3AX-RC00192015-DE A4370 3G3AX-RC00741042-DE
A2450 3G3AX-RC00162500-DE A4450 3G3AX-RC00611236-DE
A2550 3G3AX-RC00133057-DE A4550 3G3AX-RC00501529-DE
@ Indutores
Modelo Diametro (mm) Descricao
3G3AX-FER2102-RE 21 Para motores de 2.2 kW (3 HP) ou inferior
3G3AX-FER2515-RE 25 Para motores de 15 kW (20 HP) ou inferior
3G3AX-FER5045-RE 50 Para motores de 45 kW (60 HP) ou inferior
3G3AX-FER6055-RE 60 Para motores de 55 kW (75 HP) ou superior
® Reator de saida AC
Trifasico 200 VAC Trifasico 400 VAC
Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator de saida AC Modelo de inversor 3G3RX-D Modelo de Reator de saida AC
A2004 3G3AX-RA011500026-DE
A2007 3G3AX-RA007600042-DE A4004 / A4007 / A4015 3G3AX-RA016300038-DE
A2015 3G3AX-RA004100075-DE
A2022 3G3AX-RA003000105-DE A4022 3G3AX-RA011800053-DE
A2037 3G3AX-RA001830160-DE A4037 3G3AX-RA007300080-DE
A2055 3G3AX-RA001150220-DE A4055 3G3AX-RA004600110-DE
A2075 3G3AX-RA000950320-DE A4075 3G3AX-RA003600160-DE
A2110 3G3AX-RA000630430-DE A4110 3G3AX-RA002500220-DE
A2150 3G3AX-RA000490640-DE A4150 3G3AX-RA002000320-DE
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Informacodes do Pedido

® Acessorios

Tipos

Modelo

Descricao

Funcgdes

3G3AX-OP05

Operador LCD remoto

Operador remoto LCD de 2 linhas com funcédo cépia, comprimento méaximo do cabo 3m.

Operador
digital

3G3AX-CAJOP300-EE

Cabos de operador remoto

Cabo de 3 metros para conectar ao operador remoto

Acessérios

3G3AX-CONV1

Conversor USB / Cabo USB

RJ45 a um cabo de conexdo USB

® Placas de Opcéo

Tipos Modelo Descricdo Funcoes
S 8
B © Cartio de opcio do controlador de Fase A,B e pulso Z (pulso diferencial) entradas (RS-422) entrada do comando de
5 3SE 4 3G3AX-PG01 pGao posicéo do trem de pulso (RS-422) saida do monitor de pulso (RS-422) Alcance de
o °2 velocidade PG P ; p
© 5 frequéncia PG: 100 kHz méax
H o
18
(=] On . N . N . z
S g SJ-DN Cartdo de opgao DeviceNet Usado para executar ou parar o inversor ou dar referéncia de frequéncia através do
g2 DeviceNet
=]
S E
© O . N . a s -
S : SJ-PB Cartao de opgdo Profibus Usado para executar ou parar o inversor ou dar referéncia de frequéncia através do
= Profibus
o
S35
g =) 3G3AX-DI01 Cartdo de opgao de entrada digital Permite configurar referéncia de frequéncia da selegdo digital
35
w

@ Unidade de Frenagem, Unidade do Resistor de Frenagem

Mono fase/trifasico Classe 200 V

Unidade de Resistor de Frenagem

Capacidade Modelo da q ; 0 : q o
Modelo o e Resisténcia O Tipo montadosio |rrr1]\g\(r)sor (3%ED, 10 Frenagem Tipo montado do |r:]¥ée;?or(10@ED, 10 seg Frenagem
motor Frenagem minima 9
3G3RX-D | kw | HP | 3G3AX-BCRD CEEEEE Modelo 3G3AX-D Res'sée”“a torque % Modelo 3G3AX-D Res'sée”“a torque %
A2004 0.4 1/2 180 REMOOK1200-IE 200 180
50 REMOOK1200-IE 200
A2007 0.75 1 100 REMOOK2070-IE 70 200
A2015 15 2 140 REMOOK4075-1E 75 130
REMOOK2070-IE 70
A2022 2.2 3 35 90 REMOOK4035-IE 35 180
A2037 3.7 5 REMOOK4075-IE 75 50 REMOOK6035-1E 35 100
A2055 55 71/2 Built-in 16 REMOOKA4035-1E 35 75 REMOOK9020-IE 20 150
A2075 7.5 10 10 55 REMO01K9017-IE 17 110
A2110 11 15 REMOOK6035-IE 35 40 REMO02K1017-IE 17 75
A2150 15 20 75 REMOOK9017-IE 17 55 REMO03K5010-IE 10 95
A2185 185 | 25 ’ 75 95
REMO03K5010-IE 10 REM19K0008-IE 8
A2220 22 30 5 65 80
A2300 30 40 - - 6 80
2035090-TE 4 REM19K0006-IE
A2370 37 50 - - 6 60
A2450 45 60 - - 3 105
2070130-TE 2.8 2 x REM19K0006-IE
A2550 55 75 - - 3 85
3G3RX 21



OMRON
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@ Unidade de Frenagem, Unidade do Resistor de Frenagem

Trifasico Classe 400 V Unidade de Resistor de Frenagem
Cmagjﬁ;g%doe m?g:é%%i Tipo montado do inversor (3%ED, 10 Tipo montado do inversor (10%ED, 10 seg
A max mé;
Modelo motor Frenagem Resr:fitnei'rf;a Q seg max) Torque de X) Torque de
3G3RX-D AT Resisténci frenagem % Resisténci frenagem %
kw | HP | 3G3AX-BCRD Modelo 3G3AX-D eS'SQe“C'a Modelo 3G3AX-D es'sQe”C'a
A4004 0.4 1/2 200 200
REMOOK1400-IE 400 REMOO0K1400-IE 400
A4007 0.75 1 200 200
100
A4015 1.5 2 REMOOK1200-IE 200 190 REMOO0OK2200-IE 200 190
A4022 2.2 3 REMOOK2200-IE 200 130 REMOO0OK5120-IE 120 200
A4037 3.7 5 70 REMO0OK2120-IE 120 120 REMOOK6100-IE 100 140
A4055 55 712 Imbutido 140 REMOOK9070-IE 70 150
REMOOK4075-1E 75
A4075 7.5 10 5 100 REMO01K9070-1E 70 110
A4110 11 15 REMOOK®6100-IE 100 50 REMO02K1070-IE 70 75
A4150 15 20 REMOOK9070-IE 70 55 REMO3K5035-IE 35 110
24
A4185 18.5 25 90 100
REMO3K5035-1E 35 REM19K0030-IE 30
A4220 22 30 20 75 85
A4300 30 40 4015045-TE 16 REM19K0020-1E 20 95
A4370 37 50 125
4017068-TE 11 REM38K0012-IE 15
A4450 45 60 100
A4550 55 75 2 x REM19K0020-IE 10 100
4035090-TE 8.5
B4750 75 100 3 x REM19K0030-IE 10 75
B4900 90 125 4070130-TE 55 2 x REM38K0012-IE 6 105
B411K 110 150 125
4090240-TE 3.2 3 x REM38K0012-IE 4
B413K 132 200 105
® Software do computador
Item Descricao Funcgdes
CX-Dri Software de programagé&o do servo/Inversor de |Configurar, transferir e comparar parametros; executar testes e ajustes; realizar monitoramento e rastreamento
-Drive 2 . . . B .
Frequéncia de dados para inversores Omron and servi¢os incluidos no software CX-One
CX-One Software de automag&o All-in-one Programar, configurar e simular operagdes para CLPs, HMIs, redes, sistemas de controle de movimento,
controladores de processo e temperatura.

Observacéo: O software funciona no seguinte sistema: Windows 2000 (Service Pack 3a ou superior), XP, Vista ou Windows 7.

TODAS AS DIMENSOES SAO MOSTRADAS EM MILIMETROS.
Para converter milimetros em polegadas, muttiplique por 0.03937. Para converter gramas em ongas, multtiplique por 0.03527.
As especifica¢Bes estdo sujeitas a mudanga sem aviso.

22 Inversores de Frequéncia



